AZIENDA OSPEDALIERA DI RILIEVO
NAZIONALE E DI ALTA SPECIALIZZAZIONE

Verbale n. 7 seduta pubblica del 05.09.2023

PROCEDURA APERTA EX ART. 60 DEL D. LGS. 50/2016 S.M.I., INTERAMENTE
TELEMATICA, PER LA FORNITURA “CHIAVI IN MANO” DI UN SISTEMA DI CHIRURGIA
ROBOTICA DA DESTINARE AL BLOCCO OPERATORIO PRESSOL’ARNAS GARIBALDI
P.O. NESIMA.

CIG: 9668439842 -CUI-F04721270876202200002 -CUP-D64E21002250006

L’anno 2023 il giorno 05 del mese di Settembre, alle ore 09:50 presso i locali del Settore Provveditorato
del’ARNAS Garibaldi di Catania siti in Piazza S. Maria di Gesl n. 5, si riunisce in seduta pubblica la
commissione giudicatrice nominata con deliberazione n. 674 del 13.06.2023 per I’apertura e la verifica della
documentazione economica, giusto avviso prot. n. 7582 del 29.08.2023 pubblicato sulla piattaforma
telematica Net4market e sul profilo committente;

Sono presenti:

Dott.ssa Olga Marletta — Presidente;
Avv. Roberto Roselli -Componente;
Ing. Giovanni Morello —Componente;

NSRRI

Dott. Ottaviano Calaciura —Segretario Verbalizzante;

Constatate le dichiarazioni di assenza di cause di incompatibilita rilasciate dai componenti della
commissione giudicatrice e pubblicati in uno ai curricula sul profilo committente, constatata la regolare
composizione della commissione giudicatrice si procede all’apertura dei lavori.

Richiamati i verbali:
e Verbale n. 1 seduta pubblica del 22.06.2023;
e Verbale n. 2 seduta pubblica del 14.07.2023;
e Verbale n. 3 seduta riservata del 14.07.2023;
e Verbale n. 4 seduta riservata del 21.07.2023;
e Verbale n. 5 seduta riservata del 26.07.2023;
e Verbale n. 6 seduta riservata del 03.08.2023;

TUTTO CIO’ PREMESSO

La Commissione Giudicatrice rileva preliminarmente che sono presenti alla seduta pubblica odierna i
rappresentanti dell’Operatore Economico AB Medica S.p.a.:
e Sigra Antonella Rossi, giusta delega del 31.08.2023 rilasciata da Dott. Cesare Giuseppe Pirola in
qualita di procuratore della sopra citata societa;
e Sig. Alessandro Pangrazi, giusta delega del 31.08.2023 rilasciata da Dott. Cesare Giuseppe Pirola in
qualita di procuratore della sopra citata societa;

Le presenti deleghe restano agli atti del Settore Provveditorato ed Economato. Q‘/ I%
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A questo punto la Commissione giudicatrice procede a dare lettura degli esiti della seduta riservata, come da
prospetto allegato n.3 del verbale di seduta riservata del 03.08.2023, facente parte integrante del presente
verbale:

® Operatore Economico: AB Medica S.p.a., punteggio complessivo raggiunto 59/70;

Vista la previsione di cui all’art. 14 del Capitolato speciale che stabilisce una soglia minima di sbarramento
pari a 35 punti su 70 disponibili, la commissione ammette al prosieguo di gara I’Operatore Economico AB
Medica S.p.a.;

Indi, si passa alla registrazione del punteggio tecnico sulla piattaforma telematica ed all’estrazione della
documentazione economica selezionando la sezione “Operazioni” “zip documentazione”.

A questo punto la Commissione Giudicatrice procede a sistema all’apertura della documentazione
economica che risulta composta da:

Name <
20230511100449744 E, Offerta economica.zip.pTm
| 20230311100607624_20230511100457781_riepilogo_cfferta_economica_round1_abmedicaspa.pdf.pm
sub_3871591333018239442_20230511100807624_20230511100457781 riepilogo_offerta_economica_round!_abmedicaspa,pdf
£ sub_891248617751524409 2023051 1100449744 E. Offerta Economicazip

Name ¢

‘| ELALL12 -Modello Dettaglio Offerta economica,pdf.p7m
| B2, Offerta Economica,pdf pim
| B.Henco Strumentario_compesizione, prezzi € scontistica.pdf.pm
: | B4 Dichiarazione listino.pdf,p7m
| B3 Strumenti & Accessori daVinci X 154200.pdf.p7m
| Eb. Strumenti & Accesssori Stapler daVinci X 154200.pdf.p7m

E da lettura dell’offerta economica:

e AB Medica S.p.a., Offerta economica complessiva Euro 1.425.500,00 iva esclusa, di cui:
Sistema Robotico Da Vinci X cod. 111/IS4200, importo Euro 1.280.000,00 iva esclusa;
Contratto annuo assistenza tecnica post. Garanzia, importo Euro 144.000,00 iva esclusa;
Costi relativi alla sicurezza, importo Euro 1.500,00;

Percentuale di sconto di listino praticato per eventuali acquisti di prodotti analoghi e materiale di consumo
non compresi nella presente fornitura:
e 25% (venticinque) strumenti ed accessori (listino prezzi anno 2023 strumenti e accessori da vinci x
1s4200).
e 10% (dieci) suturatrici stapler intutive (listino prezzi anno 2023 strumenti e accesssori stapler da
vinci x is4200)

Preso atto che nel file “E2. Offerta economica”, i termini di garanzia sono differenziati tra apparecchiature,
strumentario e materiale di consumo, atteso il chiarimento dirimente il punto, fornito in data successiva alla
scadenza della presentazione dell’offerta, che estende i termini di garanzia come richiesti da capitolato a tutta
la fornitura.

La commissione procede a registrare in piattaforma lo stato “ammesso” dell’Operatore Economico,

generando la graduatoria (all.1) facente parte integrante e sostanziale del presente verbale; ,~ _
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Ad esito delle operazioni di cui sopra, la Commissione propone 1’aggiudicazione all’Operatore Economico
AB Medica S.p.a. per aver presentato un’offerta pari ad Euro 1.425.500,00 iva esclusa e trasmette gli atti di
competenza al RUP.

Alle ore 10:35 la commissione giudicatrice dichiara chiusa la seduta di gara.

La pubblicazione del presente verbale sulla piattaforma Net4market e sul profilo committente ha valore di
notifica ex art. 76 del D.Lgs 50/2016 Codice appalti.

Del ché viene redatto il seguente verbale composto di n. 3 pagine che letto e confermato viene sottoscritto
dalla commissione giudicatrice.

Dott.ssa Olga Marletta — Presidente;

Avv. Roberto Roselli -Componente; 7’,1
Ing. Giovanni Morello —Componente; Q B& x.\,_? Mﬁm O

Dott. Ottaviano Calaciura —Segretario Ver\f)alizzante; Q




(Al <)
Graduatoria

Oggetto: PROCEDURA APERTA EX ART. 60 DEL D. LGS. 50/2016
S.M.I., INTERAMENTE TELEMATICA, PER LA FORNITURA
“CHIAVI IN MANO™ DI UN SISTEMA DI CHIRURGIA ROBOTICA DA
DESTINARE AL BLOCCO OPERATORIO PRESSO L’ARNAS
GARIBALDI P.O. NESIMA

Round: 1 - Immissione valore offerta




Base asta non ribassabile: Non definito - Importo previsto: Non definito

1 - Sistema di chirurgia robotica - Base asta ribassabile unitario: 3,000,000.00 -

Prezzo Prezzo .

Pos| Ragione sociale unitario [complessivo _u:.:ﬁ. _u_—._:r. _u::_ﬂ _N_Ucmmmo >mm_:a._umﬁmmo:.
(EUR) (EUR) quantitativolqualitativo| totale (%) agg.

1 |ab medica spa 1425500.00 30.00 70.00 |100.00| 52.48 Si No




CRITERIO PROPORZIONALE E TABELLARE

CRITERIO DISCREZIONALE

Pubbil o

DESCRIZIONE

TIPOLOGIA
PUNTEGGIO

PUNTEGGIO
MAX

Vmax Valore massimo

dichiarato dai

concorrenti (inserire
valore dichiarato)

V iesimo (valore
che si sta
valutando

PUNTEGGIO

MEDIA

RIPARAMETRAZIONE =

MEDIA IN ESAME/
MEDIA MAX TRA |
CONCORRENTI

PUNTEGGIO
OTTENUTO
RIAPRAMETRATO

MOTIVAZIONE

11

AMBITI CHIRURGICI DI APPLICAZIONE
OLTRE | MINIMI RICHIESTI:

ORL (OTORINOLARINGOIATRIA), CH.
PEDIATRICA, CH. TORACICA

TABELLARE

Sl

S

OTTENUTO

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.2

CARATTERISTICHE CONSOLE
CHIRURGIA DI CONTROLLO E
COMANDO:

DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE LE
MODALITA’, GLI
ACCESSORI/STRUMENTI,

GLI ASPETTI TECNICI E FUNZIONALI DI
CONTROLLO, COMANDO E GESTIONE

UTILIZZABILI DAL PRIMO OPERATORE
CHIRURGO ATTRAVERSO CONSOLE.

DISCREZIONALE

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

13

SISTEMA DI VISIONE 3D HD
INTEGRATO NELLA CONSOLE AL FINE
DI

GARANTIRE UNA MIGLIORE
ERGONOMIA PROCEDURALE ED IL
PIENO CONTROLLO OPERATIVO

DIRETTO DA PARTE DEL CHIRURGO.

SI VALUTERA’ TRA GLI ASPETTI
L'ERGONOMIA FUNZIONALE DELLA®
SOLUZIONE PROPOSTA

DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE.

DISCREZIONALE

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

14

MEMORIZZAZIONI DELLE
IMPOSTAZIONI PERSONALI DEGLI
OPERATORI E

FUNZIONE DI RICHIAMO DELLE
STESSO QUANDO NECESSARIO.

TABELLARE

S|

Sl

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.5

SISTEMA DI VISIONE A LUCE
NATURALE E LASER INTEGRATO, PER
APPLICAZIONI

DELLA TECNICA A FLUORESCENZA,
ATTRAVERSO CUI IL CHIRURGO
PRIMO OPERATORE

PUO’ COMMUTARE
AUTONOMAMENTE LA VISIONE (DA
NATURALE A FLUORESCENZA)

TABELLARE

1.6

MAGNIFICAZIONE DEL CAMPO
OPERATORIO >X10

PROPORZIONALH

S

SISTEMA DI VISIONE DOTATO DI
AUTOFOCUS IN MODO TALE CHE LA

MESSA A FUOCO

Sl

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati
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1.7

E’ AUTOMATICA E SI BASA SULLA
DISTANZA DEL CAMPO OPERATORIO
VISUALIZZATO

TABELLARE

S|

Sl

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.8

CONNESSIONE DEGLI ENDOSCOPI AL
SISTEMA CON RICONOSCIMENTO
AUTOMATICO, (PLUG AND PLAY)

SENZA NECESSITA’ DI ULTERIORI
PASSAGGI

TABELLARE

S

S|

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.9

CARATTERISTICHE UNITA” MOBILE/
CARRELLO PAZIENTE: DESCRIVERE
DETTAGLIATAMENTE LA STRUTTURA,
GLI ASPETTI TECNICI E FUNZIONALI
ASSOCIATI ALLA COMPONENTE
OPERATIVA DEL SISTEMA.

SARA’ OGGETTO DI VALUTAZIONE,
TRA GLI ASPETTI, ANCHE LA
SOLUZIONE OPERATIVA CHE IL
SISTEMA DI CHIRURGIA ROBOTICA
ADOTTA IN CASO DI ASSENZA DI
ALIMENTAZIONE ELETTRICA, AL FINE
DI GARANTIRE LA MESSA IN
SICUREZZA DEL PAZIENTE DURANTE
LA PRATICA OPERATORIA.

DISCREZIONALE

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.10

SISTEMA DI INTERFONO INTEGRATO
PER FACILITARE LA COMUNICAZIONE
E LA COLLABORAZIONE

TRA TAVOLO OPERATORIO E
CHIRURGO IN CONSOLE.

TABELLARE

N

S|

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

111

SISTEMA DI VISUALIZZAZIONE
INTEGRATO AL CARRELLO PAZIENTE
ED ALLA CONSOLE

CHE PERMETTA ALL’EQUIPE
CHIRURGICA DI INTERAGIRE E
GESTIRE L'INTRAOPERATORIO

DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE.

DISCREZIONALE

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.12

PRESENZA DI ELETTROBISTURI
INTEGRATO CHE PERMETTA
L’ATTIVAZIONE DI STRUMENTI
ROBOTICI, LAPAROSCOPICI O DI
CHIRURGIA A CIELO APERTO DA
UTILIZZARE DURANTE L'INTERVENTO
IN MODO DEDICATO, CON GESTIONE
DIRETTA DA CONSOLE

TABELLARE

S

S|

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.13

POSSIBILITA’ DI INTERFACCIAMENTO
DI GENERATORI ESTERNI (AD ES.
SISTEMI AD ULTRASUONI)

PER CONSENTIRE AL CHIRURGO IN
CONSOLE DI GESTIRE LO
STRUMENTO IN TOTALE AUTONOMIA

TABELLARE

Sl

Sl

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati




1.14

STRUMENTI ARTICOLATI CAPACI DI
AMPIA ROTAZIONE PER SINGOLA
DIREZIONE > 270°

PROPORZIONALE

1.15

PRESENZA DI SISTEMA DI SICUREZZA
PER VISUALIZZAZIONE STRUMENTI
CHIRURGICI FUORI DAL CAMPO DI
VISIONE INTRAOPERATORIO

TABELLARE

N

Sl

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

116

CAPACITA’ DI INTEROPERABILITA’
TRA STRUMENTI ED ENDOSCOPI SU
OGNI COMPONENTE OPERATIVO DEL
SISTEMA DI CHIRURGIA ROBOTICO
DURANTE LA PROCEDURA
CHIRURGICA.

DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE

DISCREZIONALE

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.17

SISTEMA DI OTTIMIZZAZIONE
INTRAOPERATORIA DELLA POSIZIONE
DELLE BRACCIA OPERATIVE
ROBOTICHE AL FINE DI
RIDURRE/ELIMINARE LE EVENTUALI
CONFLITTUALITA’ DEGLI
STRUMENTIIN USO DURANTE LA
PRATICA CLINICA

DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE

DISCREZIONALE

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.18

SATURATRICI LINEARI
COMPLETAMENTE ARTICOLATE E
GESTITE DAL CHIRURGO IN CONSOLE,
DOTATO

DI SISTEMA DI CONTROLLO E
VERIFICA DELLA CHIUSURA DEL
TESSUTO.

TABELLARE

S

Sl

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.19

TAVOLO OPERATORIO
“SINCRONIZZATO” (INCLUSO GLI
ACCESSORI RIUTILIZZABILI NECESSARI
PER IL CORRETTO UTILIZZO) E
SOFTWARE DI INTERFACCIA CON
TAVOLO OPERATORIO PER
GARANTIRE LA

MOVIMENTAZIONE DEL PAZIENTE
DURANTE L'INTERVENTO
CHIRURGICO, SENZA SGANCIARE LE
BRACCIA DAL SISTEMA DI
CONTROLLO IN TOTALE SICUREZZA.

TABELLARE

NO

NO

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati

1.20

SECONDO CONSOLE CHIRURGICA
CHE PERMETTA LA CHIRURGIA
COLLABORATIVA, OVVERO LA
POSSIBILITA’ CHE DUE CHIRURGHI
POSSANO EFFETTUARE UNA
PROCEDURA IN COLLABORAZIONE
SCAMBIANDOSI ILLIMITATAMENTE ,
IN MODO INTERATTIVO, LA
GESTIONE DI STRUMENTI E LA
FORMAZIONE DI NUOVI CHIRURGHI

TABELLARE

NO

NO

NO

NO

NO

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
realtivi documenti ivi richiamati




DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE IL
MODULO DI SIMULAZIONE VIRTUALE
CHE PERMETTE AGLI OPERATORI DI
ACQUISIRE LE TECNICHE E LE ABILITA’

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica

1.21 DISCREZIONALE NO NO NO 1 Definizi iteri itativi .pdf. r
e GO o T e %
DELLA CONSOLE. '

DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE
DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE LE
TIPOLOGIE DI CONNESSIONI VIDEO,
DATI, AUDIO.
giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
IN S| CHIEDE DI DETTAGLIARE

1.22 QLTRESLE E ETTA DISCREZIONALE NO NO NO 1 Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
LA TIROLOGIA D] realtivi documenti ivi richiamati
INTERFACCIAMENTO Al SISTEMI
INFORMATICI ED INFORMATIVI
AZIENDALI (RIS/PAC, CARTELLA
CLINICA INFORMATIZZATA...)

ELENCO DETTAGLIATO, CON
DESCRIZIONE SINTETICA, DELLE giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica

1.23 JEVENTUALI MIGLIORIE RISPETTO A DISCREZIONALE NO NO NO 1 Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e
QUANTO RICHIESTO DAL PRESENTE realtivi documenti ivi richiamati
CSA
PROGRAMMA E MODALITA’ DI
FORMAZIONE DEDICATO AL
PERSONALE DI QUESTA ARNAS PER L

giusta verifica del file "T4. Relazione Tecnica
TILIZZO CORRETTO, SECONDO IL - ;
1.24 J 0 DISCREZIONALE NO NO NO 1 Definizione Criteri Qualitativi_def.pdf.p7m" e

MANUALE D’USO, DEL SISTEMA DI
CHIRURGIA ROBOTICA PROPOSTO.

DESCRIVERE DETTAGLIATAMENTE

realtivi documenti ivi richiamati

PUNTEGGIO PER

SINGOLO PUNTEGGIO PER
CRITERIO 22 SINGOLO CRITERIO 37
PUNTEGGIO : e

COMPLESSIVO.

PUNTEGGIO =

COMPLESSIVO =0

riparametrato




